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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA

Fabbricante: GENIUS S.r.l.
Indirizzo: Via Padre Elzi, 32 - 24050 - Grassobbio BERGAMO - ITALIA
Dichiara che: Il dispositivo di controllo RMG1 - RMG2

Té conforme ai requisiti essenziali di sicurezza delle seguenti altre direttive:
73/23 CEE e successiva modifica 93/68/CEE.

89/336 CEE e successiva modifica 92/31 CEE e 93/68/CEE.

Note aggiuntive:

questi prodotti sono stati sottoposti a test in una configurazione tipica omogenea (tutti i prodotti di costruzione
GENIUS S.r.l.)

Grassobbio, 01-04-2005

= “
Liamministratdier detegato

{f}ﬁ.’Gianallﬁtoni



ITALIANO

DISPOSITIVI DI CONTROLLO PER SPIRE MAGNETICHE RMG1 - RMG2

| dispositivi di controllo a microprocessore per spire magnetiche RMG1 - RMG2 rappresentano la soluzione

APPLICAZIONI ideale per il controllo di accessi veicolari motorizzati.
Le ridotte dimensioni e lo spinotto di collegamento standard ne facilitano il fissaggio ed il collegamento.
Le due versioni differiscono per il numero di canali, e quindi di spire gestite
RMGL1 : Dispositivo di controllo per spira magnetica singola con tensione da 12 a 24 VAC/DC
RMG2 : Dispositivo di controllo per spira magnetica doppia con tensione da 12 a 24 VAC/DC
SPECIFICHE Tecnologia spira magnetica ::;:guenza di da 48 a 62 Hz
TECNICHE :
Accordo di automatico Consumo <25WwW
frequenza
. Capacita
MOdO .d' presenza gamma di fi30°C a +70°C
rilevazione
temperatura
" . s . |Gamma di
Tempo di dal min a infinito (presenza permanente) in temperatura f30°C a +40°C
presenza 250 passi funzionale
Durata n
dellimpulso di 100 ms 0 500 ms Grado di P40
. protezione
uscita
2 uscite rele
Gamma (contatto T tensione max. ai contatti : 230 VAC
diinduttanza da 20 pH & 1000 pH invertitore libero T corrente max. ai contatti : 5 A (resistiva)
da potenziale)
. " T 1 LED verde : messa sotto tensione
Gamma di da 20 kHz a 130 kHz Dl ione T 1LED f0s50: stato spira 1
q 9 T 1 LED rosso : stato spira 2
Onzioni di 4 per spira singola T trasformatore di isolamento della spira
frs uenza 2 per sp\ra dog ia (per canale) protezioni ¥ diodi Zener
q persp ppia (P T spinterometro a gas contro le sovratensioni
- . . connettore rotondo standard a 11 spinotti di
[ 9 o
Sensibilita (YL/L) da 0,005% a 0,5% in 250 passi Connessione tipo 86CP11
Tempo di 25 ms per spira singola Dimensioni 77mm(H) x 40mm(L) x 75mm(P)
reazione 50 ms per spira doppia (per canale)
Tempo di
:egolazlone per 8 s max per canale Peso < 200g
a messa sotto
tensione
Tensione di R&TTE 1999/5/EC
alimentazione 12-24 AC/DC +10% Conformita EMC 89/336/EEC
Materiale UL registrato per liUL 508
DESCR|ZIONE Regolazione del tempo di
1
DEL presenza
DISPOSITIVO DI 2 | Commutatori a dip-switch
Regolazione della sensibilita
CONTROLLO @\l . 3 | me2)
4 |Regolazione della sensibilita
/@ 5 |Spia di alimentazione
6 |Spia di attivazione (RMG2)
7 |Spia di attivazione
A. SPECIFICHE DELLE SPIRE E DEI CAVI DI COLLEGAMENTO DELLE SPIRE
CONSIGLI PER
LINSTALLAZIONE T sezione di cavo consigliata : 1,5 mm?
DELLE SPIRE cavo multiplo

materiale isolante : PVC o silicone
per il cavo di collegamento delle spire, i fili devono essere intrecciati almeno 15 volte ogni metro
per cavi di collegamento molto lunghi, si consiglia di utilizzare un cavo schermato (lo schermaggio deve

essere collegato a massa in un solo punto)

m)

il cavo di collegamento deve essere fissato saldamente per evitare rilevazioni sbagliate (lunghezza max. 100

T le connessioni fra il cavo di raccordo e la spira devono essere a tenuta stagna
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B. GEOMETRIA DEGLI ANELLI

L - T Due spire adiacenti collegate allo stesso dispositivo di controllo a
A van canale doppio possono avere un collegamento in comune se
Ea necessario. Poiché i canali sono di tipo multiplex, non si avra
\ alcuna interferenza.
A Cavo di T Evitare le spire grandi o i cavi di collegamento lunghi (max. 100
Eb‘ collegamento m) perché diminuiscono la sensibilita.

0
Z
¢
|
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C. DETERMINAZIONE DEL NUMERO DI GIRI DELLE SPIRE

ATTENZIONE :
Per ragioni di conformita il portatore diantenna, definito come la superficie della spira
moltiplicata per il numero di giri, non pud mai superare NA = 20 in alcun caso.

Per esempio, se L = 2m, Ea =1m e il numero di giri & 4, allora NA = 2x1x4 = 8 < 20
Qui sotto e indicato il numero di giri consigliato :

Superficie Numero di giri
<3m? 4
3-5m? 3
6-10 m? 2

D. PROFONDITA DELLA SCANALATURA

EA T eseguire nel terreno una scanalatura profonda 30 - 50 mm, a secon-
@ E! da del numero di giri del cavo
@ B T pulire e lasciare asciugare la scanalatura prima di inserire il cavo
@ 8 T riempire la scanalatura con un prodotto impermeabile
;
4 mm
CONNESSIONI ATTENZIONE :

non togliere il grasso dalle spine del connettore

REGOLAMENTAZIONE UL :
liunita deve essere fissata su un UL adeguato riconosciuto SWIV2 Connettore Relay

Riferimenti suggeriti per il Spinotto 1 Almentazione
Connettore Relay: Spinotto 2 Alimentazione
Spinotto 3 Relé 2 (NO)
T OMRON PF113A-D Spinotto 4 Rele 2 (COM)
T LUNDBERG R11 Spinotto 5 Rele 1 (NO)
: ”"gég g:gp'?gé 70-765-1 Spinotto 6 Rele 1 (COM)
T ERSCE ES11 Spinotto 7 Spira A
I CUSTOM CONNECTOR Spinotto 8 Spira comune e terra
CORPORATION OT11 Spinotto 9 Spira B
Spinotto 10 Rele 1 (NC)
Spinotto 11 Rele 2 (NC)

REGOLAZIONI A. 3 CONFIGURAZIONI

T Configurazione # 1 : dispositivo di controllo spira singola (RMG1)

T Configurazione # 2 : dispositivo di controllo spira doppia in modo indipendente (RMG2 con dip-switch # 10
OFF)

T Configurazione # 3 : dispositivo di controllo spira doppia in modo combinato (RMG2 con dip-switch # 10 ON)



ITALIANO

B. POTENZIOMETRI

TEMPO DI PRESENZA SENSIBILITA

1 min 10 min

5H
Infinito 20 H

0.5% 0.44%
i\ 03
H —0.257
M

2\ Noe
0.005% 0.1%

T Un potenziometro di regolazione del tempo massimo di rileva-
zione di presenza : da 1 min a infinito

T Un potenziometro di regolazione della sensibilita lineare (If)
della spira A : da 0,005% a 0,5%

T Un potenziometro di regolazione della sensibilita lineare (!f)
della spira B : da 0,005% a 0,5%

C. CONFIGURAZIONI DEL RELE (Dip-switch #3)
La spira A attiva il rele A e la spira B attiva il relé B. Nel caso di spire doppie in modalita combinata, il relé A da
la rilevazione di presenza e il rele B da la direzione del movimento.

MODO ATTIVO MODO PASSIVO
(dip-switch #3 OFF) (dip-switch #3 ON)
NO NO
Rilevazione com > COM o~
* Ne NC
NO s NO
Non rilevazione COM o~ CoM

e NC

D. COMMUTATORI DIP-SWITCH

Ad ogni cambiamento di dip-switch, il dispositivo di controllo lancia nuovamente la procedura di apprendi-

mento.

Dip-switch #1 Regolazione della frequenza della spira A

Dip-switch #2 Regolazione della frequenza della spira A (se spira singola) o della spira B (se spira doppia)

Dip-switch #3 Configurazione del relé : attivo o passivo
Automatic Sensitivity Boast (opzione ASB) [raccomandata per una migliore rilevazione dei

. . camion]. Durante la rilevazione, il valore di sensibilita definito dalla regolazione del

Dip-switch #4 . . N e " n s e
potenziometro viene automaticamente moltiplicato x 8. Il valore di sensibilita € limitato a
quello massimo e riassume il valore iniziale di regolazione dopo ogni rilevazione

Dip-switch #5 Fun2|o_ne delrelé A : presenza o impulso (non utilizzata con le spire doppie nella modalita
combinata)
Tipo diimpulso del relé A : entrata o uscita (unicamente con la funzione impulso) o modalita
del relé B (unicamente con le spire doppie in modalita combinata) (vedi figura seguente)
T non direzionale :

Il rele B fornisce un impulso secondo le regolazioni dei dip-switch #7 e #8
T direzionale AG B :
Il relé B fornisce un impulso unicamente se la spira A rileva prima della spira B.

Dip-switch #6 La rilevazione dipende dalla regolazione dei dip-switch #7 e #8
Attenzione :
Durante una rilevazione, le due spire devono rilevare simultaneamente entro un breve
intervallo di tempo per poter determinare la direzione del movimento. Durante liinstallazione
delle spire, ci si deve assicurare che le due spire siano sufficientemente vicine liuna lialtra
per garantire questa rilevazione simultanea (distanza tipica 1 m).

. . Funzione del rele B : presenza o impulso o scelta dellianello per liimpulso del rele B : impulso

Dip-switch #7 " Ny - ¥ . s "
sullianello B o impulso sullianello A (con le spire doppie in modalita combinata)

Dip-switch #8 Tipo diimpulso del relé B : entrata o uscita (unicamente con la funzione impulso)

Dip-switch #9 Durata delliimpulso dei due relé (unicamente con la funzione impuilso) : 100 ms o 500 ms

Dip-switch #10

Modalita delle spire doppie : indipendente o combinata A & B (non utilizzata con le spire
singole)



Configurazione #1 Qonflgurazpne #2 Configurazione #3
Spira singola Splra_ dqppla in modo Spira doppia in modo combinato
indipendente
OFF ON OFF ON OFF ON
. Bassa (spira A) . Bassa (spira A)
DS#1 Alta (spira A) [Alta 730%)] Alta (spira A) [Alta 130%]
Vedi tabela seguente Bassa (spira B) Bassa (spira B)
Ds#2 Alta (spira B) [Alta 130%] Alta (spira B) [Alta 730%]
DS#3 [Modo attivo Modo passivo  [Modo attivo Modo passivo  |Modo attivo Modo passivo g
DS#4 [ASB OFF /ASB ON ASB OFF /ASB ON IASB OFF ASB ON <
Rele A : Rele A : Rele A : Rele A : J
DS#5 [Presenza sulla  |[Impulso sulla Presenza sulla  [Impulso sulla Non utilizzato Non utilizzato <
spira A spira A spira A spira A =
Rele A : Rele A : Rele A : Releé A : Rele B : Relé B :
Modo
DS#6 [mpulso sulla Impulso sulla Impulso sulla Impulso sulla Modo non- direzionale
spira A ingresso [spira A uscita spira A ingresso [spira A uscita direzionale A G>B
Relé B : Rele B : Relé B : Relé B : Rele B : Relé B :
DS#7 [|Presenza sulla  |[Impulso sulla Presenza sulla  [Impulso sulla impulso sulla Impulso sulla
spira A spira A spira B spira B spira B spira A
Relé B : Relé B : Rele B : Relé B : Relé B : Rele B :
DS#8 [mpulso sulla Impulso sulla Impulso sulla Impulso sulla impulso sulla Impulso sulla
spira A ingresso [spira A uscita spira B ingresso |spira B uscita spira ingresso spira uscita
DS#9 [100 ms 500 ms 100 ms 500 ms 100 ms 500 ms
" ) Modo Modo Modo Modo
DS#10 Non utiizzato Non utilizzato indipendente combinato indipendente combinato
Regolazione della frequenza della spira A per dispositivo di controllo per spira singola
Dip-switch #1 Dip-switch #2 Frequenza della spira
OFF OFF Elevata
ON OFF Mediamente elevata [elevata 120%]
OFF ON Mediamente bassa [elevata i25%]
ON ON Bassa [elevata i30%]
Spira doppia - configurazione A Spira doppia - configurazione B Spira A [Spira B
Spira A SpraA T L
SpiaB [ L Spira B 1
RebA T 1L Rels A
ko allo pioB- inpuko ol i B- Tmpolo sl spira B~ kmpulso sulla spira B~
ingresso y uscita ingresso. uscita
 ReleB \ Ln Rele B I;I_I!I ﬁ.l)
modo non direzionale] 1, il oA~ mpio el pira A- modo non direzionale] 1o by siaA-  Inpuko sl pira A-
ingresso uscita
Impulso sulla spira B Impuko sulla spira B+ Impulo sullo spira B~ Impulso sull spira B-
ingresso y uscita ingresso uscita
o RdeB . Rekp
fmodo diezienle A-w-B) ™ L dan impuko o s A- (modo direzionale A—-B) TR AT npik sl spra -
ingresso uscita

LED DI T Il LED verde indica se il modulo & alimentato
T |2 LED rossi indicano :
SEGNALAZIONE  + |0 stato di rilevazione della spira corrispondente in funzionamento normale
T il valore di frequenza di oscillazione o un messaggio di errore alla messa sotto tensione

In funzionamento normale, il LED rosso rimane acceso fino a quando la spira non rileva pit alcun bersaglio
metallico.

Alla messa sotto tensione, il dispositivo di controllo misura la frequenza di oscillazione di ogni spira. Il risultato di
queste misure viene visualizzato dal LED rosso corrispondente. Il numero di lampeggi indica il valore decimale
della frequenza. Per esempio, 4 lampeggi rapidi corrispondono a una frequenza compresa fra 40 e 49 kHz.
Poi, il LED ritorna sulla sua posizione normale. Se la frequenza di oscillazione della spira esce dai limiti compresi
fra 20 e 130 kHz, il LED indica un messaggio di errore e il dispositivo di controllo attiva liuscita relé corrispon-
dente. La frequenza di lampeggio indica il tipo di errore secondo la tabella seguente. Il dispositivo di
controllo funzionera di nuovo normalmente solo dopo che il problema é stato risolto e la frequenza &
rientrata nei limiti consentiti.

Osservazione : Se la frequenza di oscillazione varia di oltre il 10% rispetto al valore misurato, il dispositivo di
controllo riavvia automaticamente la procedura di apprendimento.



Errore di frequenza di spira

Segnalazione del LED

Frequenza di oscillazione troppo BASSA o spira aperta

Lampeggiamento del LED a 1Hz

Frequenza di oscillazione troppo ALTA

Lampeggiamento piti rapido del LED a 2 Hz

Spira cortocircuitata o nessuna oscillazione

Lampeggiamento piu lento del LED a 0,5 Hz

FUNZIONAMENTI
NON CORRETTI

ITALIANO

SINTOMI

CAUSE PROBABILI

AZIONI CORRETTIVE

Il dispositivo di controllo non
funziona
Il LED verde e spento

Il dispositivo di controllo non &
alimentato

Verificare lialimentazione

Il dispositivo di controllo non
funziona

Il LED rosso lampeggia lentamente
(0,5 Hz)

La spira corrispondente &
cortocircuitata

Verificare il cablaggio della spira

Il dispositivo di controllo non
funziona

Il LED rosso lampeggiaa 1Hzoa 2
Hz

La frequenza di oscillazione della
spira corrispondente € al di fuori dei
limiti consentiti

Regolare la frequenza mediante i
dip-switch o cambiare il numero di
giri della spira

Il LED della spira funziona
correttamente ma i contatti non
sono a posto

Il relé & mal collegato

Verificare le connessioni del relé

Il dispositivo di controllo non
presenta le funzioni dei dip-switch
da5as8

Le funzioni dipendono dalle
modalita delle spire doppie scelte
(dip switch #10)

Verificare se le modalita delle spire
doppie sono quelle desiderate,
altrimenti cambiare la posizione del
dip switch #10
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CE DECLARATION OF CONFORMITY

Manufacturer: GENIUS S.r.l.
Address: Via Padre Elzi, 32 - 24050 - Grassobbio BERGAMO - ITALY
Declares that: the control device RMG1 - RMG2

T conforms to the essential safety requirements of the following other directives:
73/23/EEC and subsequent amendment 93/68/EEC.

89/336/EEC and subsequent amendment 92/31/EEC and 93/68/EEC

Additional notes:
these products underwent tests in a typical, uniform configuration (all products manufactured by GENIUS

S.rl.)
%ﬁ//’
Managj rgator
{{::BT'Gi alhtoni
- ]

Grassobbio, 01.04.2005



DIGITAL INDUCTIVE LOOP SENSORS RMG1 - RMG2

The control devices with microprocessor for magnetic loops RMG1 - RMG2 are the ideal solution for controlling
APPLICATIONS  motorised accesses for vehicles.

Their compact size and the standard connection pin facilitate fastening and connection.

The two versions differ in the number of channels, and, therefore, in the number of loops controlled.

RMGL1 : Control device for single magnetic loop with power from 12 to 24 VAC/VDC

RMG2 : Control device for double magnetic loop with power from 12 to 24 VAC/VDC

T TECHNICAL Technology inductive loop Mains Frequency
7l SPECIFICATIONS
= Tunin automatic Power <25W
| 9 Consumption !
(.') Storage
Z Detection mode presence temperature A30°C a +70°C
L range
L . Operating
Presence time 1 min to infinity (permanent presence) with temperature A30°C a +40°C
250 steps
range
Pulse time output 100 ms or 500 ms Degree_ of P40
protection
2 Output relays
Inductance (free potential T max contact voltage : 230 VAC
range 20 piH to 1000 pH change-over T max contact current : 5A (resistive)
contact)
" 1 green LED : power
Frequency range 20 kHz to 130 kHz LED indicators T 1red LED : Loop status 1
T 1red LED : Loop status 2
4 for single 100! " loop insulation transformer
Frequency steps 9 P Protections T zener diodes
2 for dual loop (for each loop) o .
1 gas discharge clamping
Sensitivity (!L/L) 0.005% to 0.5% with 250 steps Connection standard 11-pin round connector 86CP11
. . 25 ms for single loop "
Reaction time 50 ms for dual loop (each channel) Dimensions 77mm (H) x 40mm (W) x 75mm (D)
Setup time at 8 s max by channel Weight < 200g
power on
Product R&TTE 1999/5/EC
Power supply 12-24 AC/DC +10% compliance EMC 89/336/EEC
P UL listed equipment for UL 508
DESCRIPTION
OF THE SENSOR 1 |Presence time adjustment
2 |Dip Switches
3 Sensitivity adjustment
@\l ! potentiometer (RMG2)
4 Sensitivity adjustment
potentiometer
/@ 5 |Power LED
6 |Detection state LED (RMG2)
7 |Detection state LED
LOOPS A. CABLE SPECIFICATIONS FOR LOOP AND FEEDER
INSTALLATION T 1.5mm? cross section area
TIPS ' Multi-strand cable

" Insulation material : PVC or Silicone

T For the feeder cable, the wire must be twisted at least 15 times by meter

T Feeder for long runs used for foil screened cable is recommended (earth at equipment end only)
T The feeder cable must be firmly fixed to avoid any false detection (max length : 100 m)

T Waterproof cable junction box is required



B. LOOP GEOMETRY

TWith two adjacent loops connected to a dual channel sensor,

Ea

itis possible for these loops to share a common slot, if so required.
As the channels are multiplexed, no interference will occur

Eb

T Avoid large loops or long feeder (max 100 m), the sensitivity will
be affected

Feeder cable

C. DETERMINATION OF THE NUMBER OF LOOP TURNS

WARNING :
For conformity reasons, in any situation, the antenna factor defined as the loop surface
multiplied by the number of turns should not exceed NA = 20

I
)
For example, if L=2m, Ea=1m and the number of turns=4, then the NA = 2x1x4 = 8 < 20. =
Find hereafter the recommended values for the turns : LZD
Area Number of turns w
<3m? 4
3-5m? 3
6-10 m? 2

D. SLOT DEPTH

©
©
©

T dig out in the ground a groove to a depth of 30 - 50 mm, according
to the number of cable windings

T clean the groove and allow it to dry before inserting the cable

T fill the groove with a waterproof product.

30-50 mm

4 mm
WIRING WARNING : o
Do not remove the grease on the connectoris pins
UL REQUIREMENT :
The unit has to be mounted on a suitable UL recognized SWIV2 Relay Socket
Relay socket suggested Pin1  |Power supply
references: "
Pin2  |Power supply
T OMRON PF113A-D Pin3  |Relay 2 (NO)
T LUNDBERG R11 Pin4 |Relay 2 (COM)
T MAGNECRAFT 70-465-1 Pin5 |[Relay 1 (NO)
T IDEC SR3P-05C Pin6 [Relay 1 (COM)
T ERSCE ES11 Pin7 lLoop A
T CUSTOM CONNECTOR ! P
CORPORATION OT11 Pin8 |Loop common and earth
Pin9 |Loop B
Pin 10 |Relay 1 (NC)
Pin 11 |Relay 2 (NC)
ADJUSTMENTS

A. THE 3 CONFIGURATIONS

T Configuration # 1 : single loop detector (RMG1)
T Configuration # 2 : dual loop detector in independent mode (RMG2 with dip switch #10 OFF)
T Configuration # 3 : dual loop detector in combined mode (RMG2 with dip switch #10 ON)



ENGLISH

B. POTENTIOMETERS

PRESENCE TIME SENSITIVITY

1 min 10 min

I/lH

Min\

Infinito 20 H

05% 0.44% T A potentiometer for adjustment of the maximum duration of a
Min\ I/0.34% presence detection : from 1 min to infinity
T A potentiometer for adjustment of the linear sensitivity (If) for

—2H =—0.257 the loop A : from 0.005% to 0.5 %
Maxl \ Maxl A 100 T A potentiometer for adjustment of the linear sensitivity (If) for
5H \ Moisy the loop B : from 0.005% to 0.5 %

0.005% 0.1%

C. RELAY CONFIGURATIONS (Dip Switch #3)

The loop A activates the relay A and the loop B activates the relay B. With the dual loops in combined mode
the relay A provides the presence detection and the relay B provides the movement direction

ACTIVE MODE PASSIVE MODE
(dip switch #3 OFF) (dip switch #3 ON)
NO . No
Detection CoM o COM o~
* Ne NC
NO s NO
No Detection COM o~ CoM

e *Ne

D. DIP SWITCHES

After each dip switch change the sensor launches a learning process

Dip Switch #1

Frequency Adjustments of Loop A

Dip Switch #2

Frequency Adjustments of Loop A (with single loop) or Loop B (with dual loops)

Dip Switch #3

Relay configuration : active or passive.

Dip Switch #4

Automatic Sensitivity Boast (option ASB) [recommended for better detection of trucks]. During
measurement, the sensitivity value defined by the potentiometer setting is automatically
multiplied by 8. The sensitivity value is limited to the maximum value, and resumes the initial
setting value after each measurement.

Dip Switch #5

Relay A function : presence or pulse (not used with dual loop in combined mode)

Dip Switch #6

Relay A Pulse type : entry or exit (used only at pulse function) or Relay B mode (with dual loop
in combined mode) (see next drawing)
T non-directional :
The relay B provides a pulse according to the dip switches #7 and #8 setting.
T directional AG> B :
The relay B provides a pulse only if the loop A is detecting before the Loop B.
The detection takes place according to dip switches #7 and #8 logic.

Warning : During the detection, the 2 loops have to detect simultaneously for a short period
to be able to determine the movement direction. During loop installation make sure the 2
loops are close enough to each other to ensure a common detection (typical 1m).

Dip Switch #7

Relay B function : presence or pulse or loop selection for relay B pulse : pulse on Loop B or
pulse on Loop A (used with dual loop in combined mode)

Dip Switch #8

Relay B Pulse type : entry or exit (used only at pulse function)

Dip Switch #9

Pulse duration for both relays (used only at pulse function): 100 ms or 500 ms

Dip Switch #10

Dual loop mode : independent or combined AS B (not used with single loop)

10



Configuration #1 Configuration #2 Configuration #3
Single loop Dual loop in independent mode | Dual loop in combined mode
OFF ON OFF ON OFF ON
. Low (loop A) . Low (loop A)
DS#1 High (loop A) [High 730%] High (loop A) [High f30%]
See nexttable Low (loop B) Low (loop B)
DS#2 High (loop B) [High 730%] High (loop B) [High f30%]
DS#3 | Active mode Passive mode Active mode Passive mode Active mode Passive mode
DS#4 | ASB OFF ASB ON ASB OFF ASB ON ASB OFF ASB ON
Relay A : X Relay A : .
DS#5 |Presence on Relay A Presence on Relay A Not used Not used
Pulse on loop A Pulse on loop A
loop A loop A
Relay A : Relay A : Relay A : Relay A : Relay B : Relay B :
DS#6 |Pulse on loop A |Pulse on loop A |Pulse on loop A |Pulse on loop A [non-directional |directional A
entry exit entry exit mode &>B mode
Relay B : . Relay B : X . .
Ds#7 |Presence on Relay B : Presence on Relay B : Relay B : Relay B : T
Pulse on loop A Pulse on loop B |Pulse on loop B |Pulse on loop A | K]
loop A loop B 5
Relay B : Relay B : Relay B : Relay B : Relay B : Relay B : O
DS#8 |Pulse on loop A |Pulse on loop A [Pulse on loop B |Pulse on loop B |Pulse on loop Pulse on loop Z
entry exit entry exit entry exit ]
DS#9 |100 ms 500 ms 100 ms 500 ms 100 ms 500 ms
DS#10 |Not used Not used Independent Combined Independent Combined
mode mode mode mode
Frequency adjustment for loop A for single loop detector
Dip Switch #1 Dip Switch #2 Loop frequency
OFF OFF High
ON OFF Mid High [High 120%)]
OFF ON Mid Low [High fi 25%)]
ON ON Low [High i 30%]

Dual Loop Configuration A - Dual Loop Configuration B loop A
Loop A 1 loopA T L
loopb L Loop B
Relay A e e Relay A
Pulse on eniry B Pulse on exit B Pulse onentry B Pulse on exit B
~ ReloyB ! A  RelayB A A
(nondirectonel mock] PiooneniyA  Pube on it A (nendirectionel modk) Pule on iy A Puli on ext A
Pulse onentry B Pulse on exit B Pulse onentry B Pulse on exit B

Reloy B
|directional A—sB mode)

Relay B
(directional A—=B mo\ée)

0 ) 0 A
Pulse onentry A Pulse on exit A Pulse onentry A Pulse on exit A

T 2 Red LEDs give
LED SIGNAL T the corresponding loop detection state in normal situation

T the value of the oscillation frequency measurement or an error message on power ON
In normal situation the red LED stays ON as long as the loop detects any metallic object.

On power ON the sensor measures the oscillation frequency of each loop. The result of this measurement is
displayed using the corresponding red LED. The amount of blinking indicates the tens value of the frequency.
For example 4 short flashes correspond to a frequency between 40 kHz and 49 kHz. After this message the
LED goes back to normal display. If the loop oscillation frequency falls outside the limits set between 20 kHz
and 130 kHz the red LED displays an error message and the sensor activates the corresponding relay. The
blinking frequency shows the type of error according to the next table. The sensor will stay in this state until
the problem is cleared and the frequency goes to the right range.

Remark : The sensor launches automatically a learning process if the oscillation frequency changes more than
10% in comparison with the measurement value.
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ENGLISH

Loop frequency error

LED display

Oscillation frequency too LOW or loop open

LED blinking at 1Hz

Oscillation frequency too HIGH

LED blinking faster at 2 Hz

Loop shorted or no oscillation

LED blinking slower

at 0.5 Hz

SYMPTOM

PROBABLE CAUSE

CORRECT ACTION

The loop detector will not work
The green LED is off

There is no power supply to the loop
detector

Check power supply

The loop detector will not work
The red LED is flashing slowly (0.5 Hz)

The corresponding loop is shorted

Check the loop cable

The loop detector will not work
The red LED blinks at either 1Hz or
2Hz

The frequency of oscillation falls
outside the allowed range

Adjust frequency with dip switches
or change loop turns

The loop LED is detecting properly
but the contact is not made

Bad connection of the relay
contacts

Check relay connections

Dip switches 5 to 8 are not
responding properly

Their function varies according to
dip switch #10 setting

Check the appropriate loop mode
required and adjust dip switch #10

12
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DECLARATION CE DE CONFORMITE

Fabricant: GENIUS S.r.l.
Adresse: Via Padre Elzi, 32 - 24050 - Grassobbio BERGAME - ITALIE
Déclare que : Le dispositif de contrdle RMG1 - RMG2

Test conforme aux exigences essentielles de sécurité des autres directives suivantes :
73/23 CEE et modification successive 93/68/CEE.

89/336 CEE et modification successive 92/31 CEE et 93/68/CEE.

Remarques supplémentaires:

Ces produits ont été soumis aux tests dans une configuration typique homogéene (tous les produits de
construction GENIUS S.r.l.)

Grassobbio, le 01-04-2005

LiAdministrate! légué
T
- ]
I
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FRANCAIS

CONTROLEURS POUR BOULE A INDUCTION RMG1 - RMG2

Les dispositifs de contréle a microprocesseur pour boucles magnétiques RMG1 - RMG2 représentent la solution
APPLICATIONS idéale pour le contréle des acces de véhicules motorisés.

Les dimensions réduites et la broche de connexion standard en facilitent la fixation et la connexion.

Les deux versions different par le nombre de canaux et donc de spires gérées.

RMG1 : Dispositif de contrdle pour une seule boucle magnétique avec tension de 12 a 24 VCA/CC

RMG2 : Dispositif de contréle pour boucle magnétique double avec tension de 12 a 24 VCA/CC

Fréquence du

Technologie boucle a induction réseau 48 & 62 Hz
SPECIFICATIONS JYS———
TECHN|QUES fréquence automatique Consommation <25W
Gamme de
Mpde Qe présence température de Ai30°C a +70°C
détection
stockage
P P Gamme de
Temps de 1 min a liinfini (présence permanente) en température en  f30°C & +40°C
présence 250 pas fonctionnement
Durée de Degré de
liimpulsion de 100 ms ou 500 ms gre d P40
sortie protection
2 sorties relais
Gamme 20 UH A 1000 UH (contact T tension max. aux contacts : 230 VAC
diinductance H H inverseur libre de T courant max. aux contacts : 5A (resistive)
potentiel)
T 1 LED verte : mise sous tension
?éamur:ri;ie 20 kHz & 130 kHz I;:EDn(aj\ﬁsation 1LED rouge : état de la boucle 1
q 9 1 LED rouge : état de la boucle 2
. . transformateur diisolation de boucle
Options de 4 pour la simple boucle Protections diodes Zener
fréquence 2 pour la double boucle (par canal)  éclateur & gaz contre les surtensions
Sensibilite (1L/L) 0.005% & 0.5% en 250 pas Connexion connecteur rond standard & 11 pins du type
Temps de 25 ms pour la simple boucle " N
réaction 50 ms pour la double boucle (par canal) Dimensions 77mm(H) x40mm(L) x75mm(P)
Temps de
réglage a la 8 s max par canal Poids < 200g

mise sous tension

R&TTE 1999/5/EC
12-24 AC/DC £10% Conformité EMC 89/336/EEC
Equipement UL listed UL 508

Tension
dialimentation

DESCRIPTION
DU 1 Ajustement du temps de
= présence
CONTROLEUR 2 |Dip Switches
3 Potentiomeétre diajustement de
la sensibilité (RMG2)
4 Potentiométre diajustement de
la sensibilité
5 |Témoin dialimentation
6 | Témoin diactivation (RMG2)
7 |Témoin diactivation
A. SPECIFICATIONS DES BOUCLES ET DES CABLES DE RACCORDEMENT DES BOUCLES
CONSEILS
DIiINSTALLATION 7 section du cable recommandée : 1.5 mm?
DES BOUCLES I’ cable multibrins

matériel diinsolation : PVC ou Silicone

pour le cable de raccordement des boucles, les fils doivent étre torsadés au moins 15 fois par métre

il est recommandé diutiliser un cable blindé pour des cables de raccordement de grande longueur (le
blindage doit étre connecté a la terre en un point)

le cable de raccordement doit étre fermement fixé pour éviter toute fausse détection (longueur max : 100m)
T les connexions entre le cable de raccordement et la boucle doivent étre étanches

14



B. GEOMETRIE DES BOUCLES

L > T Deux boucles adjacentes connectées au méme contréleur double
A canal peuvent avoir un raccordement commun si nécessaire.
Ea Comme les canaux sont multiplexés, aucune interférence niaura
Y lieu.
A Cable de .
Eb Raccordement]| T Eviter les grandes boucles ou les longs cables de raccordement
v (max. 100 m) qui affectent la sensibilité.

C. DETERMINATION DU NOMBRE DE TOURS DES BOUCLES

ATTENTION :
Pour des raisons de conformité, le facteur diantenne, défini comme la surface de la
boucle multipliée par le nombre de tours, ne peut jamais excéder NA = 20 dans aucune
situation.

Par exemple, si L=2m, Ea=1m et le nombre de tours =4, alors NA = 2x1x4 = 8 < 20
Vous trouverez ci-dessous le nombre de tours recommandé :

Surface Nombre de tours
<3m? 4
3-5m? 3

6-10 m? 2

D. PROFONDEUR DE LA TRANCHEE

)
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T
@ E T réaliser dans le sol une rainure diune profondeur de 30 - 50 mm,
@ 3 suivant le nombre de tours du cable
o Tnettoyer et laisser sécher la rainure avant diintroduire le cable
@ “'" T remplir la rainure diun produit imperméable
4 mm
CONNEXIONS ATTENTION :

ne pas enlever la graisse sur les broches du connecteur

EXIGENCES UL :
liappareil doit étre installé sur une Embase Relais reconnue SWIV2 compatible UL

Pin 1 |Alimentation
Pin 2 |Alimentation
Pin 3  [Relais 2 (NO)
Pin4 [Relais 2 (COM)
Pin5 |Relais 1 (NO)
Pin 6 [Relais 1 (COM)
Pin 7 [Boucle A

Pin 8  [Boucle commune et terre
Pin9 |Boucle B

Pin 10 |Relais 1 (NC)
Pin 11 |Relais 2 (NC)

Embases relais suggérées :

T OMRON PF113A-D

T LUNDBERG R11

T MAGNECRAFT 70-465-1
T IDEC SR3P-05C
1
1

T ERSCE ES11
CUSTOM CONNECTOR
CORPORATION OT11

REGLAGES A.LES 3 CONFIGURATIONS

T Configuration # 1 : contréleur simple boucle (RMG1)
T Configuration # 2 : contrdleur double boucle en mode indépendant (RMG2 avec le dip switch #10 OFF)
T Configuration # 3 : contréleur double boucle en mode combiné (RMG2 avec le dip switch #10 ON)

15



FRANCAIS

B. POTENTIOMETRES

TEMPS DE PRESENCE SENSIBILITE

1 min 10 min 0.5% 0.44% T Un potentiométre de réglage du temps maximum de détection
TH . \ I 0.34% de présence : de 1 min a liinfinité
Min 4 T Un potentiométre de réglage de la sensibilité linéaire (If) de la
—2H —0254  boucle A : de 0.005% & 0.5 %
Maxl \ . T Un potentiométre de réglage de la sensibilité linéaire (If) de la
[ AL boucle B : de 0.005% & 0.5 %
0.005% 0.1%

5H
Infinito 20 H

C. CONFIGURATIONS DU RELAIS (Dip Switch #3)

La boucle A active le relais A et la boucle B active le relais B. Dans le cas de boucles doubles en mode combiné,
le relais A donne la détection de présence et le relais B donne le sens du mouvement

MODE ACTIF MODE PASSIF
(dip switch #3 OFF) (dip switch #3 OFF)
NO . No
Détection com COM 3.
NC NC
NO S s NO
Non détection COM o~ M

e *Ne

D. DIP SWITCHES
A chaque changement de dip switch, le contréleur relance sa procédure diapprentissage

Dip-switch #1 Ajustement de la fréquence de la boucle A

Dip-switch #2 Ajustement de la fréquence de la boucle A (si boucle simple) ou boucle B (si boucle double)

Dip-switch #3 Configuration des relais : actif ou passif

Automatic Sensitivity Boast (option ASB) [recommandée pour une meilleure détection des
camions]. Durant la détection, la valeur de sensibilité définie par le réglage du potentiométre

Dip-switch #4 est automatiquement multipliée par 8. La valeur de sensibilité est limitée a la valeur maxi et
reprend la valeur initiale aprés chaque détection.

Dip-switch #5 Foncu“on’du relais A : présence ou impulsion (pas utilisé avec les boucles doubles en mode
combiné)
Type diimpulsion du relais A : entrée ou sortie (utilisé seulement avec la fonction impuilsion) ou
mode du relais B (seulement avec les boucles doubles en mode combiné) (voir figure
suivante)
T non directionnel :

Le relais B fournit une impulsion selon les réglages des dip switches #7 et #8.

T directionnel AG>B :

Dip-switch #6 Le relais B fournit une impulsion seulement si la boucle A détecte avant la boucle B.

Attention : Lors diune détection, les 2 boucles doivent détecter simultanément durant un
court laps de temps afin de pouvoir déterminer le sens du mouvement. Lors de liinstallation
des boucles, il faut donc siassurer que les deux boucles sont sufisamment proches liune de
liautre pour assurer cette détection simultanée (typique 1 m).

Fonction du relais B : présence ou impulsion ou choix de boucle pour liimpulsion du relais B :
Dip-switch #7 impulsion sur la boucle B ou impulsion sur la boucle A (utilisé avec les boucles doubles en
mode combiné)

Dip-switch #8 Type diimpulsion du relais B : entrée ou sortie (utilisé seulement avec la fonction impulsion)

Durée de liimpulsion des deux relais (seulement utilisé avec la fonction impuilsion) : 100 ms ou

Dip-switch #9 500 ms
Dip-switch #10 IS\‘/Intjglzges boucles doubles : indépendant ou combiné AG>B (pas utilisé avec des boucles
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Configuration #1 Configuration #2 Configuration #3
niig Double boucle en mode Double boucle en mode
Simple boucle R, o
indépendant combiné
OFF ON OFF ON OFF ON
DS#1 Haute (boucle [Basse (boucle [Haute (boucle [Basse (boucle
) ) A) A) [Haute ii30%] |A) A) [Haute i30%]
Voir tableau suivant
DS#2 Haute (boucle [Basse (boucle B) [Haute (boucle |Basse (boucle B)
B) [Haute i30%] B) [Haute i30%]
DS#3 [Mode actif Mode passif Mode actif Mode passif Mode actif Mode passif
DS#4  |ASB OFF ASB ON ASB OFF /ASB ON ASB OFF ASB ON
Relais A : Relais A : Relais A : Relais A :
DS#5 [Présence surla  [mpulsion sur la  |Présence surla  [mpulsion sur la  [Pas utilisé Pas utilisé
boucle A boucle A boucle A boucle A
Relais A : Relais A : Relais A : Relais A : Relais B : Relais B :
! : ! ! Mode
DS#6 |mpulsion surla  Impulsion sur la  |Impulsion sur la  mpulsion sur la  [Mode non- directionnel A
boucle A entrée |boucle A sortie [boucle A entrée [boucle A sortie |directionnel &> B
Relais B : Relais B : Relais B : Relais B : Relais B : Relais B :
DS#7 [|Présence surla  mpulsion sur la  |Présence sur la  [mpulsion sur la  [[mpulsion sur la  Impulsion sur la
boucle A boucle A boucle B boucle B boucle B boucle A
Relais B : Relais B : Relais B : Relais B : Relais B : Relais B :
DS#8 [mpulsion sur la |Impulsion sur la [Impulsion sur la |[Impulsion sur la [[mpulsion sur la |{Impulsion sur la
boucle A entrée [boucle A sortie |boucle B entrée |boucle B sortie  |[boucle entrée  |boucle sortie
DS#9 [100 ms 500 ms 100 ms 500 ms 100 ms 500 ms
DS#10 [Pas utilisé Pas utilisé Moc}e Mode combiné Moqe Mode combiné
indépendant indépendant

Ajustement de fréquence de la boucle A pour un contréleur pour boucle simple

)
<
O
Z
q
g
o

Dip Switch #1 Dip Switch #2 Fréquence de la boucle
OFF OFF Elevée
ON OFF Moyennement élevée [Elevée fi 20%]
OFF ON Moyennement basse [Elevée fi 25%]
ON ON Basse [Elevée i 30%]

Boucle double - configuration A - Boucle double - configuration B

Boucle A [ 1 BoudeA T L
BouleB [ L Boucle B 1
RelaisA I L Relais A

Tmpulsion sur s boucle B - mpulsion sur 1 bouck B - Tmpulson sur la boucle 8- Impulsion sur o boucle B-

enlrée sorfi entiée sorfie
Relais B I'I_ﬁ I'I_ﬁ Relais B I'l_ﬁ ﬁ_ﬂ

(mode nondirectionnel) (mode nondirectionnel)

Impulsion sur a boudle A - Impulsion sur o boudle A -

A L)
Impulsion sur la boucle A - Impulsion sur o boucle A -
enfrée t sorlie

Impulsion sur ks boucl B - Impulsion sur o bouck B - Impulsion sur ks boud B - Impulsion su ka boudk B -
) enliée sorfie enée sorfie

Relais B
{mode directionnel A B]

A ) ~ RelaisB
Impulson su la boucle A - Impulion sur la boucle A - (mode directionnel A--B] ™\ 1o o bbucks A Impulsion sur o boucle A-
entrée sortie entrée sortie

LED DE T La LED verte indique si le module est alimenté
T Les 2 LED rouges indiquent :
SIGNALISATION iétat de détection de la boucle correspondante en fonctionnement normal

T la valeur de la fréquence dioscillation ou un message dierreur a la mise sous tension

En fonctionnement normal, la LED rouge reste allumée jusquia ce que la boucle ne détecte plus aucune cible
métallique.

A la mise sous tension, le contrdleur mesure la fréquence dioscillation de chaque boucle. Le résultat de ses
mesures est affiché par la LED rouge correspondante. Le nombre de clignotements indique la valeur décimale
de la fréquence. Par exemple, 4 clignotements rapides correspondent a une fréquence comprise entre 40
et 49 kHz. Ensuite la LED revient & sa position normale. Si la fréquence dioscillation de la boucle sort des limites
comprises entre 20 et 130 kHz, la LED donne un message dierreur et le contrdleur active la sortie relais
correspondante. La fréquence de clignotement indique le type dierreur selon le tableau suivant. Le contréleur
retrouvera son fonctionnement normal seulement apres que le probleme ait été résolu et que la fréquence
soit retournée dans ses bornes.

Remarque : Si la fréquence dioscillation varie de plus de 10% par rapport a la valeur mesurée, le contréleur
relance automatiquement sa procédure diapprentissage.
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Erreur de fréquence de boucle

Signalisation de la LED

Fréquence dioscillation trop BASSE ou boucle ouverte

clignotement de la LED a 1Hz

Fréquence dioscillation trop HAUTE

clignotement plus rapide de la LED a 2 Hz

Boucle court-circuitée ou pas dioscillation

clignotement plus lent de la LED a 0.5 Hz

FONCTIONNEVENTS
INCORRECTS

SYMPTOME

CAUSES PROBABLES

ACTIONS CORRECTRICES

Le contréleur ne fonctionne pas
La LED verte est éteinte

Le controleur niest pas alimenté

Vérifier lialimentation

Le contréleur ne fonctionne pas
La LED rouge clignote lentement
(0.5 Hz)

La boucle correspondante est court-
circuitée

Vérifier le cablage de la boucle

Le contréleur ne fonctionne pas
La LED rouge clignote soit & 1Hz, soit
a 2Hz

La fréquence dioscillation de la
boucle correspondante est en
dehors des bornes permises

Ajuster la fréquence au moyen des
dip switches ou changer le nombre
de tours de la boucle

La LED de la boucle fonctionne
correctement mais les contacts sont
mauvais

Le relais est mal connecté

Vérifier les connections du relais

Le contrbleur ne présente pas les
fonctions attendues des dip switches
5a8

Leurs fonctions dépendent du mode
des boucles doubles choisi (dip
switch #10)

Vérifier si le mode des boucles
doubles est celui voulu sinon
changer la position du dip switch
#10
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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

Fabricante: GENIUS S.r.l.
Direccién: Via Padre Elzi, 32 - 24050 - Grassobbio BERGAMO - ITALIA
Declara que: El dispositivo de control RMG1 - RMG2

Tcumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes directivas:
73/23 CEE y sucesiva modificacién 93/68/CEE.

89/336 CEE y sucesiva modificaciéon 92/31 CEE y 93/68/CEE.

Notas adicionales:

estos productos han sido sometidos a ensayos en una configuracién tipica homogénea (todos los productos
de fabricacién GENIUS S.r.l.)

Grassobbio, 01-04-2005

Administrgder=D; ado
D. Gi (g~
=
- i
I
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ESPANOL

CONTROLADORES PARA CAMPO MAGNETICO RMG1 - RMG2

APLICACIONES

Los dispositivos de control por microprocesador para espiras magnéticas RMG1 - RMG2 son la solucién ideal
para el control de accesos vehiculares motorizados.
Las reducidas dimensiones y la clavija de conexién estandar facilitan la fijacién y la conexion.

Las dos versiones se diferencian por el nimero de canales y, por tanto, de espiras gestionadas

RMGL1 : Dispositivo de control para espira magnética simple con tension de 12 a 24 VAC/DC

RMG2 : Dispositivo de control para espira magnética doble con tensién de 12 a 24 VAC/DC

ESPECIHCACIONES
TECNICAS

Frecuencia de la

Tecnologia campo magnetico red 48 a 62 Hz
Ajuste de. la Automatica Consumo <25W
frecuencia

Capacidad
'\dAOUO de Presencia gama de A30°C a +70°C

eteccion

temperatura
Tiempo de 1 min. a lo infinito (presencia permanente) ?eammﬁe\:rc:ura #30°C a +40°C
presencia en 250 pasos funcrlJonal
Duracién de la
impulsién de 100 ms 6 500 ms Grr:tiigign P40
salida P
Gama de (Zczz:tlgisorele T tension max. en los contactos : 230 VAC
N . 20uH a 1000pH : iy T corriente max. en los contactos : 5A
inductancia inversor libre de (resistiva)

potencial)

T 1 LED verde : conexion

Gama d? 20 kHz a 130 kHz !.ED_de . 1 LED roja : posiciéon canal 1
frecuencia indicacién

1 LED roja : posiciéon canal 2

T transformador de aislamiento de los

Opciones de 4 para el campo simple canales
P ; p P P Protecciones + diodos Zener

frecuencia 2 para el campo doble (por canal) .
1 descargador de gas contra las
sobretensiones

Sensibilidad . conector redondo estandar de 11

) o

RIVA 0,005% a 0,5% en 250 pasos Conexion conectores de tipo 86 CP11

Tlemp.c,' de 25 ms para el campo simple Dimensiones 77 mm (Alto) x 40 mm (Ancho) x 75 mm (P)

reaccion 50 ms para el campo doble (por canal)

Tiempo de ajuste
a la conexion

8 s max. por canal

Peso

<2009

Tension de
alimentacion

12-24 AC/DC +10%

Conformidad

R&TTE 1999/5/EC
EMC 89/336/EEC
Material UL anotado para el UL 508

DESCRIPCION
DEL 1 | Ajuste del tiempo de presencia
CONTROLADOR /® 2 | Dip-Switches
5 |Potenciémetro de ajuste de la
[ sensbiidad (RMG2)
®\l 4 |Potenciometio de ajuste de la
sensibiidad
5 |indicador de alimentacion
—® & [Indicador de actvation
(RMG2)
7 |indicador de activation
©—] —©
&>— —®
CONSEJOS DE A. ESPECIFICACIONES DE LOS CAMPOS Y DE LOS CABLES DE UNION DE LOS CAMPOS
INSTALACION T seccién de cable recomendada : 1,5 mm?
DE LOS I cable multihilos
CAMPOS T material de aislamiento : PVC o Silicona
” T para el cable de unién de los campos, los hilos deben estar torcidos al menos 15 veces por metro
MAGNETICOS

" para cables de unién de gran longitud, se recomienda usar un cable blindado (el blindaje debe estar
conectado a la tierra en un punto)
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el cable de unién se debe fijar firmemente para evitar cualquier deteccién falsa (largo max. : 100 m)
las conexiones entre el cable de unién y la bucle deben ser impermeables




